‘ MITSUBISHI Automating the World
AV N ELECTRIC

Changes for the Better

AUTOMACAO INDUSTRIAL

SERVO AMPLIFICADORES E SERVO MOTORES

MELSERVO-J5

MITSUBISHI ELECTRIC SERVO SYSTEM
MELSERV/O-



Software de Dimensionamento — Motorizer

Selecione o servo motor e o amplificador mais adequados para a sua maquina de forma simples com a ferramenta de
dimensionamento Motorizer:

Diversos dispositivos e transmissées mecanicas

Navegagao Especificacées de Entrada (redutores, polias, engrenagens)
E Motorizer |- New projectmz .o x
— [Specification settings | | ceject load mechanism |~ # 8all screw -
Step 1
Bas
@ (] * = -
- Mass of load W 80.000 kg ¥
Load mechanism V 5 F W
= . - C C
m Step 2 Mass of table Wr 0.000 kg L 4 /
e Counter weight mass Wew 0000 kg ¥ 3
- JoL * “Pg
Transmission mechanism
-~ Lead of ball screw Ps 10.000 mm v JOM ~
5 Step 3
] e Ball screw inertia moment s 0000/ kg-cm® v \(
=] Operation pattern Friction coefficient u 0100 - v 2
e’ VFLllrerr’Sie!ELng Overall machine efficiency nu 0900 - v
Thrust load Fe 0000 N ¥
Q@ K )
Motor selection M Mass of load : (W)
= - Enter the load mass. |
- Refer to "WL" in the figure.
Drive selection If thara are variatinns of the Inad mass durina aneration
Q Selection candidate list Calculated number of candidates: 92 * You can narrow down candidates in the filter settings. - 8 x . . . ~ - ~
T Séo exibidas diversas opgbes para auxiliar a selegéo:
o | Motor 3 || Dive () Regenerative option (3) | Torque effective load ratef%] | Peak load ratel% | Effective load rate at s X X X X .
% B 2 O v [|irss 2o0menta nane o = s e Torque Nominal e Pico, Velocidade Nominal e Maxima,
S| 12 @ MKMW | MRIS40GB/GNTA  None s I %9 00 Relagcéo de Inércia da carga para o motor, etc.
g | | £ @80 | HeK123W) | MRJ5-206/B/G-NV/A  None W27 I 27 00 e Definir os valores limite para a selegéo
T
| Selection candidate list| Result details

Escaneie 0 QR Code e
baixe o Software Motorizer

Ferramenta de Selecao — FA Integrated Selection Tool

Ferramenta on-line para selecionar os Controladores, Servo Amplificadores, Servo motores e acessorios. Além disso, é
possivel selecionar CLP, IHM e Inversores. Exporte a lista de materiais gerada em formato Excel.

Seleg&o dos itens Filtros Modelos disponiveis

= s v
&) selectionfcontents list & System configuration [ﬁ'- ELED ® v A B

MELSERVO
Maximum o
Teue © Fitter reset SPadhcdos
Selected
1 Servo amplifi volta a
s || | servo ampitfier power veltage o MR-5-1 CC-Link IE TSN / CC-Link IE Field Basic, 200 V Class o
® Ac200v
| compatible servo amplifier type m
S - ; =
O il OZ-BIHp O3Sz o MR-J5-20G CC-Link IE TSN / CC-Link IE Field Basic, 200 V Class.
® No specification o
R
Torque increase
@n(vfnl\y | q O MR-J5-40G CC-Link IE TSN / CC-Link IE Field Basic, 200 V Class
RBTHGIE ONo O Yes @ No specification
- st : | oc input
@ With o MR-J5W2-22G6 CC-Link IE TSN, 2-Axis, 200 V Class
@ servo motor
KKT13W
Servo amplifier o MR-JSW2-44G CC-Link IE TSN , 2-Axis, 200 V Class = Escaneie o QR Code E?&I“E_E
Fesiech "
Hotseleaed para acessar A
e b
Option unit o MR-ISW3-220G CC-Link IE TSN, 3-Axis , 200 V Class - o Selection Tool P
; ! ST
® Add Axis o MR-J5W3-444G CC-Link IETSN, 3-Axis, 200 V Class

Controller RD78G16

Diagrama com
modelos selecionados

Axis 1 Axis 2 Axis 3 Axis 4

Servo amplifier MR-J5-20G MR-J5-20G MR-15-200G-RJ MR-J5-350G



Familia MR-J5 CC-LinkIE TSN

V4
« MR-J5-8 possui comunicagao Ethernet via CC-Link IE TSN e CC-Link IE Field Basic CC-Link IE @ield
para uma configuracédo flexivel do sistema, permitindo a utilizagcado de recursos Basic
avancados de Motion ou posicionamento simples no mesmo equipamento.

* MR-J5-[F] possui comunicagao fibra éptica via SSCNET Ill/H para trabalhar com a linha /S:SCNE"III/H

de Motion Controller compativel com modelos MR-JE-B(F) / MR-J4-B SERVOSTETEM CONTROLLER HEDNORK
* MR-J5-€'f] possui comunicagéo Ethernet para trabalhar com outros controladores = :
(EtherCAT, EtherNet/IP e Profinet) EtherCAT. Ethg“ et/IP
e MR-J5-[Y trabalha com comandos via trem de pulso e via sinais analdgicos i%%%gg

MELSEC iQ R IPC MELSEC iQ-F Outros Controladores

S B

MELSEC iQ R Controlador Compativel

Médulo de Motion Simple Motion M(S);f;:agzn(:(:ol com Outros

RD78G FX5-40SSC-G SWM-G CC-Link IE Controladores

RD78GH FX5-80SSC-G Field Basic

|
7 SSCNETII/H CC-LinkIE TSN CC-Link IE Bield Etherc AT Etheri‘et/IP

1Gbps 100mbps  Basic oy
| |

MR-J5-G MR-J5-G-N1
MR-J5-B MR-J5-G-RJ MR-J5-G-RJN1
MR-J5-B4 MR-J5D-G4 MR-J5D-G4-N1
A familia do MR-J5 possui diversos modelos I

de servo motores rotativos, lineares e motor s Motor Rotati s Motor Li Motor Aci "
i namen il’ DDM 3 % ervo iviotor Rotativo - ervo Viotor Linear Oolor AClonamento
de acionamento direto (DDM) ‘5 Série HK - Série LM Direto - Série TM

e Servo Motor Rotativo:
Encoder Absoluto multi-turn de altissima resolugéo 26 bits (67.108.864 pulsos/volta) — sem utilizac&o de bateria.

HK-KT = HK-RT HK-JT

Baixa Capacidade, Baixa Inércia Meédia Capacidade, Ultra Baixa Inércia B Alta Capacidade, Baixa Inércia
® Velocidade: 3.000 / 6.700 rpm * Velocidade: 3000 / 6700 rpm % * Velocidade: 1.000 / 1.500 rpm
* Modelos de 200V, 400V e “flat-type” * Modelos de 200V, 400V e “flat-type” i * Modelos de 200V - 400V

* Cabo unico de poténcia / encoder / freio * Cabo Unico de poténcia / encoder / freio * Alto torque (até 240 Nm)

* Modelos com redutor acoplado (1e2kw)

HK-ST HK-MT

Média Capacidade, Média Inércia Baixa Capacidade, Ultra Baixa Inércia

* Vielocidade: 2.000 / 4.000 rpm ‘R ® \elocidade: 3.000 / 6.000 / 10.000" rpm

 Modelos de 200V, 400V e “flat-type” — * Modelos de 200V )

« Modelos com redutor acoplado g ® Cabo Unico de poténcia / encoder / freio

" Modelo alta velocidade conta com encoder incremental




Caracteristicas MR-J5

» Cabo unico: Utilize apenas 1 cabo de Poténcia / Encoder / Freio para facilitar a instalagdo do servo acionamento

HK-KT g HK-MT | HK-RT (< 2 kW)

} Cabo Unico } Diregdo do Cabo

Vertical Horizontal

A1 - Em firecao A2 - Em dire¢ao
A5 - Vertical ao eixo oposta ao eixo

Electromagnetic braks
*Para servo motores até 2kW
e Combinacao Motor + Amplificador: Combine amplificadores e motores de poténcias e tensdes diferentes de forma

a diminuir os itens de reposicéo e aumentar a flexibilidade do seu projeto
ePoténcias diferentes: 1 amplificador pode acionar vérias poténcias de motores menores

Conjunto de Conjunto com amplificador

am m mesma poténcia de poténcia maior TOLT.IE Aumento do torque maxima

Servo Servo amplificador de 400W controla r l
Amplificador 0s motores de 50W a 400W 1 kW il 2 kw |
.
EXA [ 150 W | > >
Servo motor Servo motor
0 ‘.“ § Servo motor | 'l, Servo motor
2P + GP) o @P) o Tk |
- S [ \| R Servo motor Servo motor . .
400 W S Operacéo Continua
Servo motor Torque maximo Torgue maximo >
350 % 450 %

¢ TensGes diferentes: Utilize amplificador de 200V para controlar motores de 400V com curva de torque adaptada

= - Servo Motor 200V + Servo Motor 400V +
_ 200V - e
[ - 200v Amplificador 200V Amplificador 200V
| Servo Amp. Servo Amp. 16.0 16.0
MR-J5-100 MR-J5-100
14.0 14.0
120 120
[—,
b 100 S 100 N
% BO[- gSobrecarga — | ¢ B0~ Sobrecarga N
T =4
S 60 P 60 AN
40 40 \\
p—
. ~ =~
Servo motor Servo motor 20 8Petr?ga° 20r 8pe{§9ao g-!—s
ontinua 1 ontinua
HK-KT103W HK-KT1034W i | H > | 1
0 2000 4000 6000 65 0 1000 2000 3000
200v 400V Speed [1/min] Speed [r/min]

¢ Servo Motor:

e Motores compactos de alto desempenho
e Diversos tamanhos de flange (mais de uma opg¢éo para mesma poténcia)
e Modelos com eixo liso, chaveta, retentor de d6leo,freio e redutor acoplado




Rede CC-Link IE TSN CC-LinkIE TSN

¢ A tecnologia TSN (Time-sensitive networking) permite a sincronizagéo em tempo real dos dispositivos € uma
comunicacgao ciclica e deterministica entre os servo acionamentos e o controlador, com tempo de ciclo de até 32us.

¢ A rede CC-Link IE TSN fornece uma comunicagao confiavel e de alto desempenho para aplicagées industriais,
permitindo a integrag&o de diversos dispositivos, com suporte a comunicagdes TCP/IP em uma Unica rede Ethernet.

* E possivel controlar, juntamente com o Servo Acionamento: CLPs, Dispositivos de Entrada e Saida, Sensores,
Inversores de Frequéncia, Robds e outros componentes comuns em Unico ambientes de automagéo industrial.

e A rede prioriza a entrega dos dados para os dispositivos mais rapidos (Classe B), como servo acionamento, de forma
a ndo impactar o tempo de ciclo do Motion.

Pick & Place Inspection

| “ T8N
compatible switch g . - .
-] ":;v':-u ;{?f; {}
=3 L =
i == ] -—----—H—@:—.—-—‘ PO
—
Upper layar host  Industrial IPC AL Servo Inverter ‘I

CC-LinkIE TSN —?ﬁm m!@ A=

TCR/IP Remote IO Remata LD

Controle de Movimento

e Obtenha o méaximo de desempenho utilizando os controladores de movimento com tecnologia CC-Link IE TSN:

e Os modelos de Simple Motion permitem controle de até 16 eixos (Plataforma iQ-R) e 8 eixos (Plataforma iQ-F).
e Nos Médulos de Motion, é possivel trabalhar com até 768 eixos, utilizando 3 CPUs de 256 eixos sincronizadas.

e Controle de movimento simples de até 16 eixos através CC-Link IE Field Basic. Indicado para sistemas de pequeno
e médio porte sem sincronismo / interpolagdo / came eletrénico.

1 iQ-R
Motion Module - RD78GH :
I Y ¥ T ¥ T 1 i
1 iQ-R IRD78GH
Motion Module - RD78G ' !
[ iQ-R '
Simple Motion RD78G
1

FX5

Desempenho

1

1
S | |
4 1

FX5U FX5UC

Simple Motion

FX5
CC-Link IE ﬂledeasrc

Eixos / Modulo

o
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Simple Motion: Ideal para maquinas de pequeno e médio porte

e Programacéo Simples com recursos avancados de Motion:
e Interpolacao linear de até 4 eixos e circular de 2 eixos

e Controle Avancado de Sincronismo

e Came eletrénico

e Comutacao rapida entre modo velocidade / posicéo / torque
e Eixo virtual (Com todos 0s recursos do eixo real)

e Gerador de Comando (Mestre Virtual) i (1
CPU CPU FX5-40SSC-G —
PLC RD78G PLC FX5-80SSC-G

iQ-F: + 16 estacGes adicionais
iQ-R: + 120 estacbes adicionais

Estacoes Adicionais

Estac6es de Motion

MR-J5-G MR-J5W2-G MR-J5W3-G MR-J5-G-RJ

CCLinkIE TSN
MELSEC iQ R

RD78G4: 4 eixos
RD78G8: 8 eixos
RD78G16: 16 eixos

CC-LinkIE TSN
MELSEC iQ-F

FX5-40SSC-G: 4 eixos
FX5-80SSC-G : 8 eixos

Com Simple Motion ainda é possivel controlar outros dispositivos via CC
Link IE TSN, como Inversor, Remota ou Servo (Posicionamento simples):

Classe A

(100 Mbps)

Classe B

MR-J5-G |
(1Gbps) (Profile Mode)
Dispositivos FR-E800
TCP/IP
Modulo Motion: Ideal para maquinas de médio e grande porte CC-LInkIE TSN
MELSEC iQ-R

e CPU dedicada para controle de Motion (processamento separado)
e Funcdes de Motion utilizando blocos padrdes de PLCopen®

e Programacgao em Texto Estruturado (CPU Motion) e Ladder / FB /
Texto (CPU CLP)

RD78G4: 4 eixos
RD78G8: 8 eixos
RD78G16: 16 eixos
RD78G32: 32 eixos
RD78G64: 64 eixos

e Interpolagdo de eixos: Linear (4 eixos), Circular (2 eixos) e Helicoidal

(3 eixos)
e Came eletrénico: 1024 registros / Incluindo curva para Faca Rotativa CC-LinkIE TSN
* Eixo virtual (Até 1024 eixos) MELSEC iQ R

¢ Mdédulos que controlam de 4 até 256 eixos

e Até 3 CPUs de Motion sincronizadas totalizando 768 eixos

Cam operation start FB

Speed control Gear operation start Combining axes Cam operation start_ JURUNLRINT]
Master axis — MCv_SpeedControl MC_Gearin MC_CombineAxes MC_Camin | axis 7 METban
+— DUT:Master Master:DUT —
,/ —DUT:Slave Slave:DUT —
Relative positioning Gear operation start Cam operation start Foll ’ s B:Exzcute InSync:B —
axis
Auxiliary axis —| MS_MoveRelative MC_Gearin |__mccamn |V — B:ContinuousUpdate Busy:8 —
= & // — LMasterOfiset Active:B —
o N % — L:BlavcOffact CommandAbortod:B —
~“ Gearoperation start FB *! B LU ETUN Feeding — LiMasterScaling ErrorB —
MC_Gearln — L:SlaveScaling ] ErmrlD.:UW —
— LiMasterStartDistance EndOfProfile:B —
— DUT:Master Master:DUT — —{ L:MasterSyncPosition
—| DUT:Slave Slave:DUT — Cam operation start — DUT:StartMode:
| Ebwmatke InGearB — —| DUT:MasterValueSource
— B:ContinuousUpdate Busy:B — — DUT:CamTablelD
— D:RatioNumerator Active:B — ~— DUT:BufferMode
— UD:RatioDenominator CommandAborted:B — Cam operation start LT UD:Options
— DUT:MasterValue Source Error:B —
— L:Acosleration ErrorlD:UW —
Deceleration
— Luderk Cam operation start
iy [ o camn | ©O%E
— UD:Options

: : PLCopen® Mation Control FB

RD78GHV: 128 eixos
RD78GHW: 256 eixos




Faixa de Poténcia

e Modelos Padroes (Stand-Alone)

CC-L 'n k IE TS N EtherCAt,—" Et®hern\'et/IP’
I i

MR-J5W3-G
MR-J5W3-G-N1

MR-J5-G(-RJ) MR-J5-A(-RJ)

MR-J5-G-N1(-RJ)

MR-J5W2-G
MR-J5W2-G-N1

Servo motores compativeis
Rotativo DDM

Interface de

L Comando

Tensao
Linear

MR-J5-G(-N1) CC Link IE TSN

EtherCAT
EtherNet/IP
Profinet

MR-J5W2-G(-N1)
MR-J5W3-G(-N1)

Trem de Pulso
Sinal Analégico

MR-J5-A
400V

[Versao Padrao (G)]

e STO -SIL3

¢ Alimentacdo de poténcia e controle
separados

¢ 2 portas Ethernet (Ligacdo em Linha sem
necessidade de switch)

[Versao (-RJ)] *Fungoes adicionais ao modelo
padrao:

¢ Entrada para Encoder Externo A/B/Z (dual
loop)

¢ Funcdes de Safety compativeis com
Categoria 4 PL e, SIL 3 (STO/SS1/SS2/S0S
/SBC /SLS /SSM/SDI / SLI/ SLT)

e Comandos de Safety através da rede CC Link
IE TSN

[Versao Multi Protocolos]:
e FSoE: Comandos de Safety através da rede
de EtherCAT

Capacidade

0,1 kW até 25 kW
0,6 kW até 25 kW

200 W a 1,0 kW

200W a 400W
0,1 kW até 25 kW
0,6 kW até 25 kW

0,1 kW

o: Suportado o :Langamento futuro -: N&o disponivel

* Moduladores (Unidade Retificadora
D Rede Ethernet

CC-LinkIE TSN EthercAT="

Modelo

MR-J5D1-G4

MR-J5D3-G4

Tensdo

MR-J5D2-G4 ZhiAY

1kW 3,6kW 7 kW

+ Inversora)

Ether\et/IP 22222

Servo motores
compativeis
Rotativo  Linear

Capacidade

DDM
- 1 kW a 7,0 kW
1kW a 7,0 kW

[__MR-C___J| EixoUnico | 2-eixos | 3-eixos |

Unidade de MR-J5D1-G4 MR-J5D2-G4 MR-J5D3-G4
Alimentagdo e MR-J5D1-G4-N1 MR-J5D2-G4-N1 MR-J5D3-G4-N1
Regeneracao

¢ Servo Motores Rotativos

Inércia Modelo Tensdo

HK-KT_W
HK-KT_4_W
HK-MT_W
HK-ST_W
HK-ST_4_W
Ultra Baixa Inércia LIRS
HK-RT_4_W
HK-JT

0,05 kW a 2,0 kW
0,4 kW a 2,0 kW
0,05 kW a 1,0 kW

Baixa Inércia

Ultra baixa Inércia

Média Inércia

1 kW

0,1 kW

Funcoes de Safety incorporadas:
(STO/SS1/SS2/S0OS/SBC/SLS/SSM/SDI/SLI/SLT)

Capacidade

até 11 kw

até 11 kW

1,0 KW até 7,0 kW

1,0 KW até 7,0 kW

7,0 kW até 22kw

Baixa Inércia

HK-JT_4

7,0 kW até 22kW

10 kW




Tabela de Selecao / Codificacao

e Servo Amplificador e Servo Motor
MR-J5-10G - HK-KT434 WB
M @ @ (4) (A) (B)(C) (D)(E)

1) Poténcia A) Modelo:

e 10 =0.1 kW 100 = 1 KW * KT = Baixa Inércia / Baixa Capacidade

e 20 =0.2kW ° 200 = 2 kW * MT = Ultra baixa Inércia / Baixa Capacidade
© 40 = 0.4 KW © 350 = 3.5 kW ® ST = Média Inércia / Média Capacidade

© 60 = 0.6 kKW © 500 = 5 kW * RT = Ultra baixa Inércia / Média Capacidade
©70=0.75 kW ® 700 = 7 kW

2) Interface Comunicacao B) Poténcia:

Exemplos:
® A = Trem de Pulso *1=01kW
® B = SSCNET IlI/H ©2=02kW
® G =CC Link IE TSN 4 =04kW

® G-N1 = EtherCAT / EtherNet/IP
C) Velocidade:
® 2 =2000 rpm
* 3 =3000 rpm

3) Tensao de Alimentacao

® Vazio (Trifasico 200 VAC, Monofésico 200 VAC
ou Alimentacdo DC)

* 4 = Trifasico 400 VAC - ; -
D) Tensao de Alimentacgao:
® Vazio = 200 VAC

® 4 =400 VAC

4) Especificacoes Especiais
Consultar o manual para mais detalhes

(F) @HO @

E) Estrutura:
® Vazio = Padrao
* U = modelo “flat”

F) Freio:
® Vazio = Sem freio
* B = Com freio

G) Retentor Oleo:

® Vazio = Sem retentor

* B = Com retentor

H) Redutor:

® Vazio = Sem

1) Tipo de Eixo:
® Vazio = Liso

* D = Corte em “D”
oL =Corteem “L”

® K = Com chaveta

* N = Com rasgo p/
chaveta

J) Especificagoes
Especiais

 Vazio = Padréo

* WS = Servo motor com
Safety Funcional

* G1 = Aplicagao Geral
* G5 = Alta precisao (saida

com flange)

* G7 = Alta precisao (saida

com eixo)

e Cabos
s .
Servo motores HK-KT/MT/RT(< 2 kW) | Servo motores HK-ST/RT (>3 kW) | o AcessoOrios
HK.sT | MR-JSENSCBL M-H 2a10m Alta
M R- A E P B C B L M - A - ey : MR-AENSCBL M-H | 202 50m | Flexibilidade e T
—_— — — = MR-JBENSCBL_M-H 2a10 - -
M) (3) (4) (5) HKRT | _MR-AENSCBL M-H | 208 50m RS —sTO | MR-DOSUDL3M-B
(>3KW) | MR-JBSONS(A) | Conector One-touch | o ecior Sinal/Analégicol[IMR-ACNECBLTM
1 ) Freio. 4) D_ ~ MR-ENCNS2(A) Conector Roscado
" iIrecao:
® Vazio = Sem freio _ = .
o B = Com freio * A1 = Em direggo ao eixo HK-ST52(4)(W), 102(4)W) MR-J5-A MR-J3CN1 MR-TB50 | MR-J2M-CN1TBLO5M
* A2 = Direcdo oposta ao eixo MR-APWCNS4 172(4)W, 202(4)AW, MR-J5-G(-NT) MR-CCN1 MR-TB20 MR-J2TBLOSM
2) Tip o: ® A5 = Vertical 302(4)W, 353(4)W, 503(4)W Conector MR-J5-B
: - HK-ST7M2UW, 172UW,| HK-RT353{)W, |  Reto
e 1- Cabo Unico 5) Flexibilidade: MR-APWCNS5 | 202(4)(W), 362(4)W), | 503(4)W,
« 2 Cabo duplo ol = Padrio e 502(4)(W), 702(4)(W) 703(4)W
o H = Alta MR-APWCNS3 HK-JT701M(4J), 11K1M(4J), 15K1M(4J)
3) Comprimento: — I ‘
*2=2m HK-ST MR-BKCNS1 | One-touch Conector
e5=5m (todos) MR-BKCNS2 Roscado Reto |
HK-RT MR-BKCNSTA | One-touch Conector
* 10 =10m (>3 kW) MR-BKCNS2A Roscado 90°
¢ Servo Motor com Redutor Acoplado
HK-KT053 50w 200V 1/5 | 112 | 1720 1/5 1/9 1/11 | 1/21 | 1/33 | 1/45 1/5 1/9 111 | 1/21 | 1/33 | 1/45
HK-KT13 100W 200V 15 | 112 | 1720 | 1/5 111 | 1/21 | 1/33 | 1/45 | 1/5 1/11 | 1/21 | 1/33 | 1/45
HK-KT23 200W 200V 175 | 112 | 1720 | 1/5 111 | 1/21 | 1/33 | 1/45 | 1/5 111 | 1/21 | 1/33 | 1/45
HK-KT43 400W 200V 15 | 112 | 1/20 | 1/5 111 | 1/21 | 1/33 | 1/45 | 1/5 111 | 1/21 | 1/33 | 1/45
HK-KT7M3 750W 200V 1/5 | 112 | 1/20 | 1/5 111 | 1/21 | 1/33 | 1/45 | 1/5 111 | 1/24 | 1/33 | 1/45
HK-ST52 500W 200V 1/6 | 1111 | 117 | 1/29 | 1/35 | 1/43 | 1/59 1/5 1/11 | 1/21 | 1/33 | 1/45 1/5 111 | 1721 ] 1/33 | 1/45
HK-ST102 1,0 kW 200V /6 | 111 | 117 | 1/29 | 1/35 | 1/43 | 1/59 1/5 111 | 1721 | 1/33 | 1/45 1/5 111 | 1/21 | 1/33 | 1/45
HK-S§T152 1,5kW | 200V | 1/6 | 111 | 1/17 | 1/29 | /35 | 1/43 | 1/59 | 1/5 | 111 | 1/21 | 1/33 | 1/45 [ 1/5 | 111 | 1/21 ‘ 1/33 | 1/45
HK-ST202 | 20kW | 200V | 1/6 | 1/11 | 1/17 | 1/29 | /35 | 1/43 | 1/59 | 1/5 | 1/11 | 1/21 | 1/33 | 1/45 | 1/5 | 141 | 1/21 | 1133 | 1/45 | *Para maiores informagdes a
HK-ST352 | 35KkW | 200V | 1/6 | 11 | 147 | 1/29 | 1/35 | 1/43 | 1/59 | 1/5 | 1/11 | 1721 105 | 1| 1721 | respeito dos codigos dos
HK-ST502 | 50kW | 200V | 1/6 | 1/11 | 117 | 1/29 | 1/35 | 1/43 | 1/59 | 1/5 | 1/11 15 | 111 produtos, consultar o Catélogo
HK-ST702 | 7,0kW | 200V | /6 | /11 | 147 | 1729 | 1/35 | 1/43 | /59 | 1/5 1/6 \ e/ou Manual do MR-J5

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION

SEDE CORPORATIVA: TOKIO BLDG., 2-7-3, MARUNOUCHI, CHIYODA-KU, TOKYO 100-8310, JAPAO
NAGOYA WORKS : 1-14, YADA-MINAMI 5, HIGASHI-KU, NAGOYA, JAPAO

MITSUBISHI ELECTRIC DO BRASIL COMERCIO E SERVICOS LTDA.

R. ADELINO CARDANA, 293 19° E 21°
ANDARES CENTRO - BARUERVI/SP
06401-147
(11) 4689-3000

AV. GISELE COSTANTINO, 1578
JD. MARIA JOSE - 18110-650
VOTORANTIM/SP
(15) 3023-9000

RUA 7 DE SETEMBRO, 777 - CENTRO,
SALA 607, 6° ANDAR, 89010-201
BLUMENAU/SC

(47) 3041-4101

www.mitsubishielectric.com.br | contato @ mitsubishielectric.com.br

Siga nossas redes sociais:

@ mitsubishielectric.com.br/linkedin @ mitsubishielectric.com.br/instagram 6 mitsubishielectric.com.br/facebook

o mitsubishielectric.com.br/youtube

R. TRONCA, 2436
SALA 409 E410
EXPOSIGAO - CAXIAS DO SUL/SC
95080-153
(51) 99819-3996

=

mitsubishielectric.com.br/spotify




